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(54) РОБОТ ДЛЯ ДИАГНОСТИКИ ТРУБОПРОВОДОВ

(57) Формула полезной модели
Робот для диагностики трубопроводов, содержащий самоходную тележку с несущей

конструкцией и двигатели с опорными колеса, отличающийся тем, что робот снабжен
манипулятором с двумя степенями свободы, видеокамерой, ультразвуковыми и
инфракраснымидальномерами, импульснымпреобразователемнапряжения, источником
питания, материнской платой, реализующей управление роботом, стойками с
шарнирнымимеханизмами, соединенные пружинами попарномежду собой и крышкой,
на которой расположены маленькие колеса - прижимы для прижатия робота к
поверхности трубы, при этом двигатели, ультразвуковые и инфракрасные дальномеры,
импульсный преобразователь напряжения, источник питания, материнская плата
расположены внутри несущей конструкции, а дальномеры и видеокамера передают
информацию на материнскую плату, которая выполнена с возможностью передачи
сигналов на манипулятор, видеокамеру и двигатели с опорными колеса.
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