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Название программы для ЭВМ:
«Программа для управления роботом»

Реферат:
Программа предназначена для функционирования узлов мобильного робота и выполняет
следующие функции: управление четырьмя двигателями для перемещения мобильного робота;
управление двумя сервоприводами для перемещения манипулятора с камерой в двух плоскостях;
прием и передача команд с внешним устройством управления; прием и обработка данных с
различных датчиков и сенсоров. Программа реализует управление мобильным роботом для
диагностики и обеспечивает движение, установленные датчики позволяют провести автономную
диагностику исследуемой поверхности.

микроконтроллеры с ARM ядромТип реализующей ЭВМ:

С (Keil uVision Lite)Язык программирования:

FreeRTOS (GPL лицензия)Вид и версия операционной системы:

28 КбОбъем программы для ЭВМ:
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